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Pojemno$é

UdZwig max.

Max. wysokos¢ podnoszenia
Wysieg maksymalny

Waga i wymiary

Szerokos¢ catkowita
Wysoko$¢ catkowita
Szerokos¢ catkowita kabiny
Przeswit

Rozstaw osi

Kat nabierania

Kat wysypu

Obrot wiezyczki

Masa catkowita

Diugosé widet / Szerokos¢ widet / Przekrdj widet

Ogumienie standardowe
Kota napedzane (przdd / tyt)
Steering mode

Stabilizatory

Typ stabilizatoréw

Sterowanie ze stabilizatorami

Silnik

Producent

Norma emisji spalin

Model silnika

Moc znamionowa silnika spalinowego / Moc (kW)
Max. moment obrotowy / Engine rotation (min)
Liczba sitownikéw - Parametry sitownikéw

Uktad chiodzenia silnika
Number of b / Akumul
Battery starting cument
transmisja

Typ

Liczba biegéw (do przodu) / tytu)
Max. travel speed

Hamulec postojowy

Hamulec gtéwny

r / Poj $¢ ak

Typ pompy hydraulicznej

Przeplyw

Cisnienie

Pojemno$¢ zbiomika

Olej silnikowy

Olej hydrauliczny

Pojemnos$¢ zbiomika paliwa

Piyn DEF (typu AdBlue®)

Pozostate

Kota skretne (przéd / tyt)

Rodzaj sterowania

Bezpieczeristwo homologacja kabiny
Attachment recognition system (E-Reco)

b |
Q

h3

I;

b1
h17
b4
m4

a5

I/e/s

7000 kg
248m
205m

25m
31m
0.96 m
0.36 m

3.25mm

12°

112e
360 °

21300 kg

1200 mm x125 mm x 60 mm

445/65 R22,5
2/2
2 kota skretne, 4 kota skretne, Tryb "kraba”

Teleskopowy podwéjny

Sterowanie stabilizatorami: pojedyncze lub
jednoczesne

Yanmar
EU Stage V/ US EPA Tier 4
4TN107FTT-6SMU1
173 Hp / 127 kW
805 Nm @ 1500 pm
4 - 4567 cm®
Water cooled
2x12V/120 Ah
(EN)850 A

Hydrostatic with Speedshift
22
40 km/h
A yczny hamulec postojowy (negatywny)
Oil-immersed multi-discs braking on front & rear axles

Pompa z wykrywaniem obcigzenia (LSU)
185 I/min
350 Bar

131
3001
3201

241

212
2 "joysticki"
ROPS - FOPS cab (level 2)
Standard
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Rysunek wymiarowy
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Inne dane
Overall length (with forks) n 8.87m
Dtugos¢ do czota widet 12 7.67m
Dtugos¢ ramy 114 5.92m
Rozstaw osi y 3.25mm
Przeswit m4 0.36m
Wysuniecie przeciwwagi (wieza na 90°) a7 345m
Kat nabierania ad 122
Kat wysypu a5 12°
Dtugos¢ catkowita do stabilizatorow 112 5.62m
Zewnetrzny promieri skretu (po krawedziach opon) Wal 437m
Szeroko$¢ catkowita b1 25m
Szeroko$¢ catkowita, stabilizatory wysuniete b7 6.06 m
Szerokos¢ catkowita kabiny b4 0.96 m
Wysokos¢ catkowita h17 31m
Korektor poziomowania ramy a9 FH-fE
Prze$wit pod przednimi oponami, na stabilizatorach m5 0.45m
Wykresy obcigzenia
Machine on lowered stabilisers with extensible jib with winch (Metric) Machine on lowered stabilisers with winch 6000 kg (Metric)
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Machine on lowered stabilisers with hook 9000 kg (Metric)
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Machine on lowered stabilizers with winch 7200 kg (metric)
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Maszyna na stabilizatorach, z obrécong wieza, z widtami
50° 60° 70° 80° 81°
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7000 kg

—t

1000 kg - 2200 Ib

—

1500 kg - 3300 Ib
2000 kg - 4400 Ib
2500 kg - 5500 Ib

3000 kg - 6600 Ib
4000 kg - 8800 Ib

5000 kg - 11000 Ib
6000 kg - 13200 Ib

Maszyna na stabilizatorach, z obrcona wieza, z wysiegnikiem 1500 kg

244

50° 60° 70° 80° 81°

26

1500 kg - 3300 Ib

550 kg - 1200 Ib
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Machine on lowered stabilisers with 2000 kg jib (Metric) Maszyna na stabilizatorach, z obrécong wieza, z platforma 365 kg
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Maszyna na stabilizatorach, z obrécong wiezg, z platforma 1000 kg Maszyna na oponach, zwidtami
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